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2005 yilinda kurulmus olan VEICHI Electric ; endustriyel otomasyon Urinlerinin arge , Uretim ve satigini yapan bir teknoloji
firmasidir. Shenzhen ve Suzhou sehirlerinde kendine ait Uretim ve arge tesisleri bulunmaktadir.

Sirekli yenilik yapma becerisi, esnek ve misteriye 6zel ¢éztmleri ile diinyanin doért bir yanindaki

kullanicilarinin gliven ve takdirini kazanmistir.

Sirketimizin uzmanlik alani hareket kontrol teknolojisi olup , AC Motor Hiz Kontrol , Servo Surtct,
IOT vb.. Urinleri imal etmektedir. Urlinlerimizin ana kullanim alanlari baski ve gida- paketleme , mermer,
tekstil ve tarim vb.. makinalari olup, bu konuda musterilerimize ylksek hassasiyet ve performans avantaji sunmaktayiz.

Veichi Electric, kapsamli triin gelistirme ve tasarim ekibi ve %100 kalite kontrol testleri ile sundugu Grlnlerin
musteri memnuniyetini en Ust seviyede tutmayi basarmaktadir.

Guglu , tecrubeli ekibi ve Cindeki tim makina imalatcilari ile olan yakin isbirligi sayesinde , sektériin gelecekte
ihtiyag duyacag urlin ve teknolojiler Veichi tarafindan bugiinden tasarlanmaktadir.

Gelecekte de Veichi Electric, sizlerle berbaber giiciint arttirmaya ve daha iyi bir gelecek igin ¢alismaya devam edecektir.

FATEK - Fonksiyonel Akilli Teknolojiler ve Endustriyel Kontrol A.$ ; Veichi Electric firmasinin
Turkiye tek mumessili olup , Servo Surtici ve AC Hiz Kontrol Grlinlerini, bayi ve ¢6zim ortaklari ile
siz deg@erli musterilerine sunmaktadir.

Veichi Electric , Turkiye ‘ de oldugu gibi diinya genelinde de etkin bir bayi agina sahiptir. Uriin ve Yazilim destegi
alabileceginiz baslica llkeler ;

Afganistan ,Amerika ,Bangladeg ,Brezilya ,Cin ,Dominik Cumhuriyeti ,Endonezya ,Fas ,Fransa ,Gliney Amerika ,
Hindistan ,iran ,ispanya ,israil ,italya ,Kambogya ,Kazakistan ,Kenya ,Kolombiya ,Liibnan ,Malezya ,Meksika
Misir ,Myanmar ,Nijerya ,Ozbekistan ,Pakistan ,Polonya ,Rusya ,Singapur ,Sudan ,Suudi Arabistan ,Sili , Tayland ,
Tayvan ,TURKIYE ,Ukrayna ,Urd(in ,Vietnam ve Yemen
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SD 700 Serisi
Yuksek Performansli Servo Sistemi
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Uriin Ozellikleri

3KHz Hizli Cevrim Cevap Siresi

Buyuk 6l¢cude ayar siuresini kisaltabilen ve Uretim verimliligini
artirabilen 6zglin algoritmasi ,cevrim cevap hizini etkin bigimde
artirabilir. En hizli ayarlama siresini 1ms ulastirabilir.

3KHz
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24-bit Mutlak Enkoder

Tek déngude 16.777.216 pals gikisli ve haberlesme hizi
4Mbps olan endustriyel Ust teknoloji GriinG 24 bit mutlak enkoder
kullantlir.

1600 kat daha hassa

I Dijer Motor
10,000 Pals / Tur
|

Saglam Kontrol

30 katina kadar yuk déndirme momenti saglayabilen en son
kontrol algoritmalari (isleme aninda bile yuk dedisimine izin
verir.) parametre degisimi yapmadan kararli calismayi saglar.

Tam Kapali Cevrim Modunu Destekler

Tam kapali gevrim modu ikinci harici enkoderi veya mekanik
iletim bosluklarini azaltmak igin cetveli destekler ve
gercek konumlandirma dogrulugunu artirir .

Optical ruler

Motor encoder signal

Dusiik Frekansh Titresim Onleme Fonksiyonu

Titresim filtresi, manuel veya otomatik olarak ayarlanabilir ve
dogasinda olan titresimi Usttn yazilimi ile etkili bir sekilde
6nleyebilir ,durdurma ekseni sarsintisini blyuk élgide azaltir.
0 ~ 100Hz frekansindaki titresimi etkili bir sekilde bastirir.

Titresim Onleme Fonksiyonu Yok Titresim Onleme Fonksiyonu Var

Normal [\

Accumulative d

Tork

Hiz Komutu

Otomatik Ayarlanabilen Notch Filtresi

Karmasik Titresim frekans 6lcimu ve analizi yapmaya ihtiyaci
yoktur. Notch Filtre hizli bir sekilde taranir ve st makine
fonksiyonu tek parametre ile otomatik olarak ayarlanir.Bu
6zelligin kullanimi ¢ok kolaydir ve 70 ms gibi kisa bir stre i¢cinde
islemi tamamlar. Elektronik gurultileri ( parazit) buytk élgtide
azaltir.
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Akilli Ayar

Otomatik kazang ayari, yénlendirmeli ayar modu ve sirali ayarlar
ile servo kazang ayarini kullanimi kolay bir sekilde tamamlar..
Ayricailave ayar modlariile degisik mekanik yapilara

ve teknolojik karakteristiklere gére makinenin optimum
konumunda galistiriimasi saglanir.

02 condwicth seting - ]

.
Step 1 -> Mode selection [
e

Tuning mode

Optinize when positiening. In addition to gain sdjustnent, the moteh o
filter, internediate frequency suppression, vibration suppression to
adjust

Set the servo gain for positioning v

Suitable for high rigid mechanisn or Linear motor adjustment, such as &
ball seren nachine snd o on.
smitable

Flease selest this type if nothing

<Back |[Hext> ¥ | Cancel

Hiz Gézlemcisi

Dusuk ¢ézundrlukte enkoder guriltilerini etkin bicimde yok eder
ve hiz gevrimine karsilik bant genisligini iyilestirir.

T

|
I
r
Hiz Gézlemcisi Yok Hiz Goézlemcisi Var

Guglu Bilgisayar Yazilimi

Motor Dalgalanma Torkunu BlylUk Oranda Azaltir ve DUsik
Hizlarda Stabil Calisir

10 kademeli rotor ve 12 slotlu stator adapte edilmistir.Bu essiz
manyetik devre tasarimi slot etkilerini efektif olarak bastirir ve
tork dalgalanmasini buylk 6lgtde azaltir. Bdylece sabit motor
hizini ve dustk devirde stabil galismayi garanti eder.

Tork
Servo Motor Komutu Five antipodes series servo motor

0.4% of rated torque
E VWA §

Déniis Agisi

Yuksek Dinamik Performansli Kigultilmus Motorlar

En son uretim teknikleri kullanilarak manyetik devre tasarimini
optimize edilmis ve manyetik kayiplari azaltarak motorda
yliksek dinamik cevap performansina ulastirarak motor boyutlari
%20 azaltmistir.

Hata ayiklama yazilimi tcretsizdir. Servo sirtcusi ve Bilgisayar arasindaki USB Haberlesmesi basit ve kullanimi kolaydir.
Kullanicilarin etkili ve kolay bir kullanim saglamasi i¢in Turkce dil destegi sunulmustur.

To peform

e dentficaton waard,take note of th flowng ¢ frst:
1. Motor ety and o hdden danger

2. Motor an be stopoed emergenty atany tme
35

opary

4. Adus the gan setongs f there & vbraton

Contiwe , pease cick[Next]

Gancel

Atalet Tanimlamasi
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5 neris derticston T ) D ieligerreing o
Welcome to the Inertial identification function Step 2> Condition setting n
settings wizare LY

Gncel

Mekanik yapilara gore degisiklik gésteren PID
parametreleri

CEEEEEEGALDPIEEEIET

Mekanik karakteristik analizi, Otomatik rezonans
6nleme

JOG Dabhili pozisyon dénglist programi
Hata ayiklama kolayligi saglar.

Cevrim ici osiloskop &zelligi sayesinde ,

Gergek zamanli ve ¢ok kanalli izleme yapilabilir.

(125us)
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Servo Siirlicii Model Tanimlamasi

SD: Servo Uriin Kodu

SD 700 - 3BR3 A-

A*

-

Dahili Urtin Seri Numarasi

Standart Uriin Degerleri

Encoder tipi
A: Mutlak enkoder

700: D6ner Servo Motor Serisi ) B: Artimli enkoder
710: Dogrusal Servo Motor Serisi T: Resolver tip
Anma Akimi J %Sumcu tipi
P: Pals tipi
(A) 220VAC (D) 400VAC S: Standart tip
1R1|1.1A| 7R6 | 7.6A [ 2R5 [ 2.5A| 110 | 11A | 500 | 50A | 121 |120A C:CanOpen bus tipi
1R8 [1.8A | 9R5 |9.5A | 3R8 | 3.8A[ 170 | 17A | 600 | 60A E-EtherCat bus tipi
3R3 |3.3A| 120 | 12A | 6RO [ 6.0A | 240 | 24A | 700 | 70A M:MECHATROLINK-II bus tipi
oR5[5.5A [ 160 | 16A | 8R4 | 8.4A[ 300 | 30A | 800] 80A Anma Gerilimi L:MECHATROLINK-III bus tipi
A: 220VAC
D: 400VAC
Kod Model Pals Girisi 16-bitanalog "X Rs485 CANopen PROFIBUS-DP EtherCAT MECHATRO MEGHATRO
P Pals Tip v x x v x X x x x
S Standard Tip v v v v v x x x x
C CANopen Tip N X X X N X X X x
E EtherCAT Tip x x v x x X v x x
M MECHATROLINKII Tip x x v x x x x v x
L MECHATROLINKII Tipi x x v x x x x x v
Siirlicii Gligleri ve Kasa Olgileri
Model G|r|.§ e . KasaTipi
Voltaj (V) Anma Akimi (A) AniAkim (A)
SD700-1R1A Tek Faz 220 1.1 3.9
SD700-1R8A Tek Faz 220 1.8 6.3 A
SD700-3R3A Tek Faz 220 3.3 11.6
SD700-5R5A Tek / Ug Fazli 220/400 5.5 16.5
SD700-7R6A Tek / Ug Fazli 220/400 7.6 22.8 B
SD700-9R5A Ug Fazli 400 9.5 23.8
SD700-120A Ug Fazli 400 12.0 36.0 c
SD700-160A Ug Fazl 400 16.0 40.0
SD700-2R5D Ug Fazli 400 25 7.5
SD700-3R8D Ug Fazli 400 3.8 1.4 8
SD700-6R0D Ug Fazli 400 6.0 18.0
SD700-8R4D Ug Fazli 400 8.4 25.2 C
SD700-110D Ug Fazli 400 11.0 27.5
SD700-170D Ug Fazli 400 17.0 42.5
SD700-240D Ug Fazl 400 24.0 60.0 D
SD700-300D Ug Fazli 400 30.0 70.0
SD700-500D Ug Fazl 400 50.0 115.0 £
SD700-600D Ug Fazli 400 60.0 120.0
SD700-700D Ug Fazli 400 70.0 161.0
SD700-800D Ug Fazl 400 80.0 160.0 F
SD700-121D Ug Fazli 400 120.0 240.0




Servo Siiriicii Goriiniisii ve Montaj Olgiileri
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Kasa A Kasa B
Dis Ol¢iler (mm) Montaj Olgileri (mm)
KasaTipi Model Montaj A¢ikligi
w H D W1 W2 H1 H2 A B
SD700-1R1A-**
A SD700-1R8A-** 45 168 170 \ 20 160 \ 7.5 5 2-M4
SD700-3R3A-**
SD700-5R5A-**
SD700-7R6A-**
B SD700-9R5A-** 71 168 180 58 58 160 \ 6.5 5 3-M4
SD700-2R5D-**
SD700-3R8D-**
Mounting Aperture
wi : o
nting Apertur ———
w D *4_ O w1 Mounting Aperture + —
aa “saaas’ r‘ ] 7 ap 88388 F’
il
== 0 CJ (oh
Iy FH
Z=
Ly e 1.
| G
= S o
ﬁ o
@T i
1 4 —-
W2
Kasa C = - =
\ w2 KasaD
DisOl¢iler (mm) Montaj Ol¢ileri (mm)
Kasa Tipi Model MontajAgikligi
W H D W1 W2 HA1 H2 A B
SD700-120A-**
SD700-160A-**
C SD700-6ROD-** 92.5 188 182 82.5 75 180 \ 5 5 3-M4
SD700-8R4D-**
SD700-110D-**
SD700-170D-**
D SD700-240D-** 120 260 210 100 84.5 250 236 \ \ 4-M5
SD700-300D-**
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j Mounting Aperture

w2

Kasa E/F
DisOlciler (mm) Montaj Olgileri (mm)
KasaTipi Model Montaj Acikhg
W H D W1 W2 H1 H2 A

SD700-500D-**

E 210 471 254 140 140 457 434.5 \ 4-M6
SD700-600D-**
SD700-700D-**

F SD700-800D-** 240 558 310 176 176 544 520 \ 4-M6
SD700-121D-**




Ilgili Standartlar EN 61800-5-1:2007 EN 61800-3:2004/A1:2012

Tus Takimi Operatdr Fonksiyonu Butonx4




Ana déngtinin glict kapali iken galistirin, servo alarm, servo OFF, Fazla yol (OT),sadece AC200V

DinamiNaiey A,B tipi bu fonksiyonu destekler.

Guvenlik Fonksiyonu Giris STO, Gug modulu igin temel blok sinyali




Servo Konfiglirasyonu

AC220V Gug
Tek Faz AC220V

Hat Kesici

Glg hattini korumak
ve asir akim oldugunda
devreyi kesmek icin kullanilir.

EMI Filtre

G hattindan harici paraziti
6nlemek icin bir parazit filtresi
takin.

Elektromanyetik Kontaktor

Servo guicinil agar/kapatir.
Latfen gerilim dalgalanma
bastirici ile birlikte kullanin.

Frenleme Direnci

Note 1

Bara kapasitansi yetersiz oldugunda,
B1 - B2 terminali harici bir
fren direnci ile baglanir.

Fren Gug Kaynagi 24VDC

FW

L

24 VDC gu¢ kaynagi motor
frenli oldugunda kullanilir.

Elektromanyetik Kontaktor

Fren kontrol sinyali; fren gl¢
kaynagini agar/kapatir. Litfen
gerilim dalgalanma bastirici ile
birlikte kullanin

L1

- —

= s

-] Note 2

Servo suriticti USB haberlesme kablosu

lo=— —1m

Servo striicti igin goklu motor paralel haberlesme kablosu

Mutlak enkoder batarya kutusu

Servo motorun ana devre kablosu

Siiim i) ) —

g
=

Servo motor enkoder kablosu

servo motor

Not 1: Harici fren direnci gikarildigi zaman, baglantiyi kesmeden énce servo siriicti B2-B3 terminalinin baglantisini kesin.

Not 2:CN3 ve CN4, iki pin igin tamamen tutarli bir iletisim araytzi tanimlar ve ikisinden birini keyfi segebilirsiniz.

Not 3: Bu sema 220V siirticliye aittir.

Not 4: SD700-3R3A-**, SD700-1R8A-** , SD700-1R1A-**, dahili fren direnci ve B3 terminalleri yok; 5R5 seri sonrasinda anma akim (B, C, D type)
harici fren direnci baglayin ,B2-B3baglantisi, B1-B2'ye direncini baglamadan énce kesmelidir.

Not 4: CN6A ve CN6B, iletisim portu ile “Rj45” ayni fiziksel yapiya sahiptir., ancak tstteki (CN6A) giris olmali, asagidaki (CN6B) girilmelidir ¢cikti olmak.
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Standart Baglanti Semasi - Hiz modu

CN1
Hiz Komutu Girisi SR B .
(Max Giris Voltaji: 10v) [D/A se s 21| BAT(+) A _1_3 Mutlak enkoder bataryas!
%7 22 BAT(-) / T 2.8A 4.5V
AID v A
SEN A
oG / ¥ Enkoderin mutlak veri girigi
Harici Tork Limiti / T-REF ,, 9 — 7
ileri Besleme Torku ~ [D/A SG 10
(Max Girig Voltaji: +10V) v 33

Linear
receiver:
SN75ALS175

x

K PAQ Enkoder puls béliicl
cikisinin Afazi
Enkoder puls bélicij
5 ¢tkisinin B fazi

Girig Sinyali Kontroli +2,4V 2+24VIN

o= foolwo
o o (= o [
3

a7 o —
Kontrol Modu Anahtar Girisi i — daB ... .| orMC34860f
) : /C-SEL e Enkoder puls boliicii
(ACIK iken gegerlidir 38 4§ SIZ_)E_ \:ﬁbwk@mmpmam T!.company
Sifir Pozisyonu Sabitleme Girisi /ZCLAMP *—H T —PSO Mutlak enkoderin
39 —>K e pozisyon ¢ikigl
>— -
Servo ACIK Girisi +15V
(Sinyal ACIK iken . — _’E_ "y
Servo calisir ) /S-ON 40 =kl 3 | PLT
A Komut darbesinin OC gli¢ ¢ikisi
P operasyonu komut girisi 13 PL2
(ACIK iken P galigir) /P-CON T —H _,E—
— 41 N 18], PL3
FWD Siris Yasak Girisi 1 se
(KAPALI iken ileri yénde . | g — he—= Sinyal
hareketi engeller ) P-OT 42 ::E_ :r
REV Siris Yasak Girisi 2 )
(KAPALI iken geri yonde N.OT ¢ — o R 3L COIN F:"Z'Sy"l" ACIK ol
hareketi engeller) U 43 _,E_ SF—» 26 | coin- tamamlaninca AGIK olur
Alarm sifirlama Girisi
(ACIK iken sifirlar) ’ el T —bK_ 27 | TGON+ Hizalgilama gikis )
N 44 =h] SF—» (Ayar degerinin stiinde | Optokuplor
Tork Limit Segimi - 28 |, TGON- ‘jken ACIK olur) gikisinin
o——+ L maksimum
gerilimi: 30VDC
) [TLC 45 "E_ 29 | SROV ) maksimum
ervo hazir gikisl .
SIZ:’,K 30 | s-RDY- GIKIS akimi: 50mA
31 ALM+
SIZ_,K Servo alarm gikisi
—h 32 ALM- KAPALI iken Alarm

Konnektér Blogu

FG Kablo zirhi konnektér bloguna baglanir.
(Frame grounded - Kasa topraklama)

*1. # kivrimli kablo zirhi

*2.24V DC Glg kaynagi kullanici tarafindan hazir.edilmelidir. Giig kaynag igin gtiglendirilmis yalitim veya cift yalitim tercih edilmelidir.

*3.Mutlak enkoder kullanimi sirasinda baglanmalidir. Ancak, enkoder kablolari pil iinitesine bagli kullanirken asla yedek pil baglamayin .
*4.Cikis sinyali lineer receiver ( alici ) tarafindan alinmalidir.

Not: 24v fren kullanirken 24v dc gli¢ ayrilmalidir Giris ve ¢ikis sinyali igin giig olusturun.( CN 1) Litfen diger giicti ayri ayri hazirlayin aksi takdirde , giig agikken giris ve
¢ikis sinyallerinin yanhs kullanimi olabilir.



Standart Baglanti Semasi - Tork Modu

» V-REF

CN1

21

Harici Hiz Limiti D/

SG

*
BAT(+) A 3 Mutlak Enkoderin bataryasi

22

(Max Giris Voltaji :£10V) | A

Tork Komut Hizi D/
(Max Girig Voltaji :+10V) | A

T-REF |
/ se

i:'—
10

ox

v

Giris Sinyali Kontroli

+2|4V 2+24VIN

233
235

BAT(—)‘// T 28A ﬂ.SV

e PAO Enkoder puls béliic

e ctkisinin Afazi Linear

l Enkoder puls bélicl| receiver.

L ¢ikisinin B fazi SN75ALS175

47, — L 19 1 Enkoder puls bdliici| or MC3486 of
Kontrol Modu Anahtar Girigi — = 2 :p%
/C-SEL ks ikisinin Afazi T.I.
(ACIK iken gegerlidir ) — 38 ZF SIZ"E— b eompany
_l ﬁmpso Mutlak enkoderin
—T—1 — ke pozisyon ¢ikigl
39 EX=4N
Servo ACIK Girisi +15V
(Sinyal AGIK iken Servo - —1 - 3 PL1
calisir. ) /S-ON 40 45 SFZE f— i )
— 13 pL2 Komut darbesinin OC glg¢ gikis!
P operasyonu komut girisi P he— £
(ACIK iken P galigir) /P-CON 9 ST
" ﬂ_,i_ 18| P13
FWD Siris Yasak Girisi 1 SG
(KAPALI iken ileri yonde ) —{—1 — fe——— Sinyal
hareketi engeller) P-OT 42 4§ SF:(_ Y;
REV SUrQ§ Giri§i.Yg§ak 25| coIN+ .
(KAPAL_I iken geri yonde IN-OT L gue—— 4§ :IZ_)(_ _,K Pozisyon
hareketi engeller) ) 43 nd U - 26}, COIN- tamamlaninca AGIK olur
Alarm Sifirlama Girisi
) /ALM-RST 1 —
(ACIK iken sifirlar) ) 14 ﬂ:’,( 27|, TGON+ HizAlgilama Cikisi Optokuplor
b I - i Py k
Tork Limit Segimi —>K 28| TGON- anr:elg;rllmn Ustlinde ﬁ:afs'i”r:]'l‘]m
L= S :IZ_,(— tken ACIK olur gerilimi: 30VDC
. [TLC 45 ] maksimum
2 S-RDY+ akimi::50mA
- Servo hazir gikisi
SIZ—’ 30|, SRDY
31 ALM+
*:: Servo alarm gikisi
32 ALM- APALI iken Alarm
5 Konnektor Blogu
FG Kablo zirhi konnektér bloguna baglanir.
(Frame grounded - Kasa topraklama)
. kivrimli kablo zirhi

*2. 24V DC Gug kaynagi kullanici tarafindan hazir edilmelidir. Gli¢ kaynagi igin giiglendirilmis yahitim veya ift yalitim tercih edilmelidir.

*3. Mutlak enkoder kullanimi sirasinda baglanmalidir. Ancak, enkoder kablolari pil Gnitesine bagh kullanirken asla yedek pil baglamayin

*4, Gikis sinyali lineer receiver ( alici ) tarafindan alinmalidir.

[Nbt: 24{ fren kullanirken 24v dc giig ayrilmalidir Girig ve gikis sinyali igin glig olusturun.( CN 1)Litfen diger glicti ayri ayri hazirlayin aksi takdirde , gii agikken giris ve
¢ikig sinyallerinin yanhs kullanimi olabilir. .
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Standart Baglanti Semasi - Pozisyon Modu

[[124 V gigile dahili akim
sinirlama direnci

[h2£24 V giig ile harici

[PULS

OCP
v; ’PSJCLSS CN1
L‘ Yocza/ oc __ 0ocP [16
V;ISIGN ‘LE o pULs |7

Diferansiy

akim sinirlama direnci Komut Pals

J\

3

l_ BAT(+
| BAT(-

Mutak enkoderin bataryasi

Girisi 2.8[]4.5V
pULS /| Maxawpps____ OCS |17
SIGN | 11 |
Jputs = ALE :z:Li_)[
L‘ L voci2 iGN ISIGN | 12 S
T2 /SIG
R 4'% CLR 15 - S
Voo R ICLR 14 = —lt< nkoder puls baliici
12V | 1KCI, 14w ‘/lgfééﬁmmA # I~ R Cikisinin Afazi
24V | 2K, 1/4W - 35 PB == | Linear receiver
247 224VIN _QE< [PBO nkoder puls bolucl g\ 75| 5175 or
; 47 — - 8 ¢ikisinin B fazi > MC34860f T
Giris Sinyal Kontroli st las EX=dq —lkjiﬁiljn;oderp:lfs boliicii lsompany
[ —
Kontrol Modu Anahtar Girisi < PSO grristnin aZ|‘
(Deger ACIK iker) INHIBIT *~——1+ — ———I&TM)AM_Iak enkoderin
Komut Pals Girii Yasak ) / 9 ﬂ:(_ [ pozisyon gikisi  /
(Deger ACIK iken) +15V
—1 —
SERVOAGIK Girisi o 0 ﬂ:[ 3| PL1
(Sinyal ACIK iken Servo — Komut darbesinin OC giig gikis!
Galigir) 13} PL2
/P-CON = —
P operasyon komut girisi 41 :K:_ 18 |, PL3
(ACIK iken P galisir ) )
1 SG ;
| ke— 92 Sinyal
FWD Siiriis Girisi Yasak 1p-OT 42' = ﬂ:[ v |
(KAPALl ikenileriydbnde ~ &— —
hareketi engeller) 25 ], COIN+ Pozi
P IN-OT {1 — #Z_) ozisyon
TN N O N A i £ 3 = I £ (P A
hareketi engeller) e
- 1 — "
Alarm Sifirlama Girisi N " ﬂ:( R 27 |, TGON+ Tzﬁlqnémé.(’?-kfl Olﬁfornulﬁlor
(ACIK iken sifirlar) 1 I qZ_, 28 |, TGON- iken AGIK olur ﬁqakgsﬁnum
. o — ilimi: 30VDC
Tork Limit Segimi =R »E Gtilia
g ) /TLC 45 ﬂ—» | 29 | S-RDY+ mak5|mu:m
— Servo hazir gikigi akimi: 50mA
5|Z—> 30 | SRDY-
N 31 AN Servo alarm gikisi
SIZ—> 32 ALM- KAPALI iken Alarm

1. # kivrimli kablo zirhi

Konnektdr Blogu

FG Kablo zirh1 konnektér bloguna baglanir.
(Frame grounded - Kasa topraklama)

*2.24V DC Giig kaynagi kullanici tarafindan hazir edilmelidir. Gug kaynagi igin gliglendirilmis yalitim veya ¢ift yalitim tercih edilmelidir.
*3. Mutlak enkoder kullanimi sirasinda baglanmalidir. Ancak, enkoder kablolari pil Unitesine bagli kullanirken asla yedek pil baglamayin

*4. Cikis sinyali lineer receiver ( alici ) tarafindan alinmalidir.

Niot: 2@V fren kullanirken 24v dc gii¢ ayrilmalidir Girig ve ¢ikis sinyaliigin gii¢ olusturun.(CN 1) Lutfen diger glicii ayri ayri hazirlayin aksi takdirde , glic agikken giris ve

¢ikis sinyallerinin yanlis kullanimi olabilir.



Servo Motor Model Tanimlamasi

Uriin Serisi j

VM5
VM7

VM7 -L06A-1R015-D 1

LDahili Uretim Seri Numarasi

ftal:lﬁt si\;—i{elSit Eksen Yag Kecesi Fren
:Duslk Atale -
M: Or%a Atalet Kod gl?stlgn 2222:13r Evet |Hayir| Evet | Hayir
H: Yuksek Atalet 1 [ ) [ ) )
2 ° [ °
FLa-rf OIQUSUNI - J \_ Enkoder Tip*
04:40mm . 11:110mm D:23 bit Entegre goklu dongii mutlak Enkoder
06:60mm  13:130mm
08:80mm  18:180mm . —— .
10: 100mm Q: 17 bit Tek Déngt Mutlak Manyetik Enkoder
R:17 bit Coklu Déngu Mutlak Manyetik Enkoder
Anma voltaji /
A:220VAC
D:400 VAC Anma Hizi (RPM)
15:1500
20:2000
Anma Giicii 25:2500
30:3000
Kod Gig Kod Gig Kod Gig Kod Gig
RO5 50W 1RO 1KW 2R6 2.6KW 020 20KW
R10 100W 1R2 1.2KW 2R9 2.9KW 022 22KW
R20 200W 1R3 1.3KW 4R4 4.4KW 030 30KW
R40 400W 1R5 1.5KW 5R5 5.5KW 037 37KW
R60 600W 1R8 1.8KW 7R5 7.5KW 045 45KW
R75 750W 2R0 2.0KW 011 11KW 055 55KW
R85 850W 2R3 2.3KW 015 15KW

*Farkli Enkoder Tiplerinin Segilmesi Motor Blyukligtnde bir Degisim Gostermez.
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Servo Motor Ozellikleri (A Tip Eksen)

Model motor LO6A- LO6A- LO6A- LO8A- MO8A- LO8A- MO8A- LO8A- M13A- M13A- M13A- M13A-
VM-[J- R2030-D[] R4030-D[] R6030-DL] R7530-DLJL R7530-DLJL R7530-D[] R7530-DL] 1R030-D[] 1R020-D[] 1R520-D[] 2R020-D[] 2R315-DLIL
Anma Voltaji (V) 220 220 220 220 220 220 220 220 220 220 220 220
Anma Giicti (W) 200 400 600 750 750 750 750 1000 1000 1500 2000 2300
Anma Hizi (RPM ) 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 2000 2000 2000 1500
Max Hiz (RPM ) 6000 6000 5000 4000 4000 6000 6000 5000 3000 3000 3000 2000
Anma Torku (N.m ) 0.64 1.27 1.91 2.4 24 2.4 2.4 3.18 4.77 7.16 9.5 14.6
Max Tork (N.m ) 1.92 3.81 5.73 7.2 7.2 7.2 7.2 9.54 14.3 21.48 28.5 438
Anma Akimi (A) 1.6 2.5 3.3 3.3 3.3 4.8 4.8 5.3 4.9 7.1 9.1 9.4
Max Akim (A) 48 75 9.9 9.9 9.9 14.4 14.4 15.9 14.7 21.3 27.3 28.2
Tork Faktord (N.m/A)  0.44 0.51 0.62 0.77 0.77 0.54 0.54 0.6 1.03 1.06 1.06 1.61
Déner Atalet (Fren) |  0.21 0.44 0.67 1.30 2.30 1.30 2.30 1.66 13.1 18.7 24.3 37.2
(kg.cm?) (0.25) (0.50) (0.75) (1.50) (2.50) (1.50) (2.50) | (1.89) | (15.2) (21.5) (27.3) (40.2)

Motor Model

Model motor M13A- M11A- M11A- M11A- M13D- M13D- M13D- M13D- M13D- M13D- M18D- M18D-

VM-[J- 2R625-DJL 1R230-D[] 1R530-D[] 1R830-D[] 1R020-D[] 1R520-D[] 2R020-D[] 2R315-D[JL 2R625-D[JL 3R825-D[] 2R915-D[] 4R415-D[]
Anma Voltaji (V) 220 220 220 220 400 400 400 400 400 400 400 400
Anma Giicti (W) 2600 1200 1500 1800 1000 1500 2000 2300 2600 3800 2900 4400
Anma Hizi (RPM ) 2500 3000 3000 3000 2000 2000 2000 1500 2500 2500 1500 1500
Max Hiz (RPM ) 3000 3500 5000 5000 3000 3000 3000 2000 3000 3000 2000 2000
Anma Torku ( N.m ) 10 3.82 4.77 5.73 4.77 7.16 9.5 14.6 10 14.5 18.5 28.1
Max Tork ( N.m ) 30 11.46 14.31 17.19 14.3 21.48 28.5 43.8 30 43.5 46.3 70.3
Anma Akimi (A) 9.4 4.2 7.6 9.2 3.2 5.1 5.7 5.3 5.7 8.2 71 11
Max Akim (A) 28.2 12.6 22.8 27.6 9.6 15.3 17.1 15.9 17.1 24.6 17.8 27.5
Tork Faktora (N.m/A 1.11 1.02 0.66 0.66 1.49 1.4 1.67 2.76 1.75 1.77 2.75 2.56
Déner Atalet ( Fren) 24.3 4.83 7.24 7.84 13.1 18.7 24.3 37.2 24.3 43.1 47.9 72.3

(kg.cm?) (27.2) (5.8) (8.2) (8.8) (15.2) (21.5) (27.3) (40.2) (27.2) (46.2) (53.7) (78.1)

T M18D- M18D- M20D- M20D- M20D- M20D- M26D- M26D- M26D- M26D-
VM- 5R515-DC]  7R515-Dn  01115-D1FN  01515-D1FN  02015-D1FN 02215-D1FN 03015-D1FN 03715-D1FN 04515-D1FN  05515-D1FN

Anma Voltaji (V) 400 400 380 380 380 380 380 380 380 380
Anma Giict (W) 5500 7500 11000 15000 20000 22000 30000 37000 45000 55000
Anma Hizi (RPM ) 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500
Max Hiz (RPM ) 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000
Anma Torku (N.m ) 35 47.7 70 9 127 140 191 236 286 350
Max Tork (N.m ) 105 119.3 140 192 254 280 382 472 572 700
Anma Akimi (A) 14.1 19.1 21 29 385 42 58 72 87 106
Max Akim (A) 353 478 42 58 77 84 116 144 174 212
Tork Faktori (N.m/A)|  2.48 2.67 3.33 3.31 33 3.33 3.29 3.28 3.29 33
Déne;ﬁ;a.lcentqi )Fren) ( 1];’:; ) ( ]gg:g ) 70 100 147 171 372 461 550 639




Servo Motor Montaj Olgiileri

L Motor model
LL
- T — VM7-LO6A-R2030-D1 | 116 | 86 | 30 | 14 | 3 | 5 | 5 [2255
7 3 Shé VM7-L06A-R2030-D2 | 153 | 123 [ 30 |14 | 3 | 5 | 5 |225
= 26 U | VM7-LO6A-R4030-D1 | 138 | 108 | 30 | 14 | 3 | 5 | 5 |225
‘ Q[»K W | VM7-L06A-R4030-D2 | 175 | 145 [ 30 | 14 | 3 | 5 | 5 |2255
A E :
— | g VM7-LO6A-R6030-D1 | 162 | 132 [ 30 |14 | 3 | 5 | 5 |225
B T
| IS 5 © s VM7-L0B6A-R6030-D2 | 194 | 164 |30 |14 | 3 | 5 | 5 |225
foun 1 . I
I T [7few) i
Motor model
80 Flans
VM7-L08A-R7530-D1L | 151 | 116 | 35 | 19 | 35 | 6 | 6 | 25
081 L
0 L M Towls] VM7-L08A-R7530-D2L | 194 | 159 | 35 | 19 | 35 | 6 | 6 | 25
= LR
7.5 3 VM7-L08A-R7530-D1 | 151 | 116 | 35 | 19 | 35| 6 | 6 | 25
30 Sh6
S o ¥ VM7-L08A-R7530-D2 | 194 | 159 | 35 | 19 [ 35| 6 | 6 | 25
T N QK U
® s VM7-MO08A-R7530-D1L | 161 [ 126 | 35 | 19 | 35 | 6 | 6 | 25
7 ®, @ T e W
. - - SE VM7-M08A-R7530-D2L | 205 [ 170 | 35 | 19 | 35 | 6 | 6 | 25
S T
< @ o] ql | 5 © P, VM7-M08A-R7530-D1 | 161 | 126 | 35 | 19 | 35 | 6 | 6 | 25
L M6T 12 1 AR
— 0 1-91.5 =N ety VM7-M08A-R7530-D2 | 205 [ 170 | 35 | 19 | 35| 6 | 6 | 25
VM7-L08A-1R030-D1 | 174 | 139 | 35 | 19 | 35| 6 | 6 | 25
VM7-L08A-1R030-D2 | 207 | 172 | 35 | 19 | 35| 6 | 6 | 25
110 Flans
0111 L
LL
IR LJoos]a] Motor model
- e
50 ®Sh6 VM7-M11A-1R230-D1 | 193 | 137 | 56 | 19 |35 | 6 | 6 | 40
-
) [ |
. D~ QK U VM7-M11A-1R230-D2 | 227 | 171 | 56 | 19 | 35| 6 | 6 | 40
ire e L VM7-M11A-1R530-D1 | 213 | 157 | 56 | 19 | 35 | 6 | 6 | 40
B
| 2s VM7-M11A-1R530-D2 | 247 | 191 | 56 | 19 | 35| 6 | 6 | 40
130 & LA 5 T
) — x VM7-M11A-1R830-D1 | 218 | 162 | 56 | 19 | 35| 6 | 6 | 40
L M5V 12 - HIEAA
499 i VM7-M11A-1R830-D2 | 252 | 196 | 56 | 19 | 35| 6 | 6 | 40
L VM7-M13[1-1R020-D1 | 192 | 137 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
LL = o] VM7-M13[1-1R020-D2 | 229 | 174 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
11 VM7-M13[1-1R520-D1 | 207 | 152 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
6 ?Shé
T i 47 VM7-M13[1-1R520-D2 | 244 | 189 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
0 i QK U VM7-M13[1-2R020-D1 | 222 | 167 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
w | L VM7-M13[1-2R020-D2 | 259 | 204 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
[=1h
=]
2 VM7-M13[J-2R315-D1L | 257 | 202 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
LA © T
4 o VM7-M13[J-2R315-D2L | 299 | 244 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
- VM7-M13[-2R625-D1L | 222 | 167 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
VM7-M13[J-2R625-D2L | 259 | 204 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
VM7-M13[1-3R825-D1 | 272 | 217 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36
VM7-M13[1-3R825-D2 | 314 | 259 | 55 | 22 | 4 | 8 | 7 | 36




180 Flansg

Motor model L LL | LR S U w T | QK
0180 L
LL
R LJo.01 4] VM5-M18D-2R915-D1 | 264 | 185 | 79 | 35 | 5 | 10 | 8 | 65
18 3.9 VM5-M18D-2R915-D2 | 325 | 246 79 35 5 10 8 65
QK M VM5-M18D-4R415-D1 | 288 | 209 79 35 5 10 8 65
U
VM5-M18D-4R415-D2 | 371 | 292 79 35 5 10 8 65
iy == v
— :E VM5-M18D-5R515-D1 325 | 246 79 35 10 65
N = T VM5-M18D-5R515-D2 | 371 | 292 | 79 | 35 | 5 [ 10 | 8 | 65
A
AR VM5-M18D-7R515-D1 371 | 292 79 35 5 10 8 65
o]
VM5-M18D-7R515-D2 | 427 | 348 79 35 5 10 8 65
200 Flans
$215 223 L
4314\ Motor model LL | LR
VM7-M20D-01115-D1FN | 451 | 369 | 82 42 4 12 8 70
o Shé U VM7-M20D-01515-D1FN | 488 | 406 | 82 42 4 12 8 70
5 ©
§ é % VM7-M20D-02015-D1FN | 560 | 478 | 82 42 4 12 8 70
A-A VM7-M20D-02215-D1FN | 607 | 525 | 82 42 4 12 8 70
Not 1: 200 Flangl Motor Ayak Plakasi Seti (Opsiyonel aksesuar)
Model: S18 Parti No.: 600000008
260 Flans
4300 292 L
4019 \ 263 LL LQ'T( Motor model L |LL|LR]| S Uu|fwl|T]|QK
@% 4]
! © VM7-M26D-03015-21FN | 640 | 530 | 110 | 48 4.5 14 9 90
(] )
~ ° A shé__ U VM7-M26D-03715-21FN | 684 | 574 | 110 | 48 4.5 14 9 90
& o
§ T VM7-M26D-0451541FN | 727 | 617 | 110 | 48 4.5 14 9 90
.
o ° AA
VM7-M26D-05515-21FN | 795 | 685 | 110 | 48 4.5 14 9 90
-
Not2 3 372 56 Not 2: 260 Flansgli Motor Ayak Plakasi Seti (VM7-M26D-05515 modeli hari¢

Servo Motor Tork Karakteristigi

Not: “ ” Anma Torku

VM7-L06A-R2030-D[]

1000 2000 3000 4000 5000 6000

VM7-L08A-R7530-DLIL

1000 2000 3000 4000

-16-

‘" Anlik Maksimum Tork

VM7-L06A-R4030-D[]

254

1000 2000 3000 4000 5000 6000

VM7-L08A-R7530-D[]

1000 2000 3000 4000 5000 6000

standart, diger modellerde opsiyoneldir.
Model: S25 Parti No.: 600000007

VM7-L06A-R6030-D[]

1000 2000 3000 4000 5000

VM7-L08A-1R030-D[]

1000 2000 3000 4000 5000




VM7-M11A-1R230-D[] VM7-M11A-1R530-D[] VM7-M11A-1R830-D[]

1.5 14.3 17.2
7-64 954 s
3.82 477 573

1000 2000 3000 300 | | 1000 2000 3000 4000 s000 | | 1000 2000 3000 4000 5000

VM7-M13L1-1R015-D[] VM7-M130L1-1R515-DU]

143 1.5 285
9.54 143 19
477 7.16 95
500 1000 1500 2000 2500 3000 500 5 2500 3 500 1000 1500 2000 2500 3000

VM7-M13[1-2R315-DLIL VM7M1301-2R625-DCIL VM7-M13[1-3R825-D[]

43.8 30 43.5
29.2 29
14.6 10 4.5

500 1000 1500 2000 5 1500 500 3 500 1000 1500 2000 2500 3000

VM5-M18D-2R915-D0J VM5-M18D-4R415-D0J VM5-M18D-5R515-D0J

105
46.3 703
37 56.2 7
8.5 28.1 35
500 1000 1500 2000 500 1000 1500 1800 5 100 5 1800

VM5-M18D-7R515-D0J VM7-M20D-01115-D1FN VM7-M20D-01515-D1FN

288
119.3
954 140 192
477 70 96
5 000 5 500 1000 1500 2000 2500 500 1000 1500 2000 2500
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VM7-M20D-02015-D1FN

254

500 1000 1500 2000 2500

VM7-M20D-03715-D1FN

500 1000 1500 2000 2500

VM7-M20D-02215-D1FN

140

500 1000 1500 2000 2500

VM7-M20D-04515-D1FN

858

286

500 1000 1500 2000 2500

VM7-M20D-03015-D1FN

573

500

1000 1500 2000 2500

VM7-M20D-05515-D1FN

1050

350

500

1000 1500 2000 2500

Servo Motor Ozellikleri(B Tip Eksen)

M13A- M13A- M13A- M13D- M13D- M13D- M18D- M18D- M18D- M18D-
Motor Model VM7- pgrq5.p] 1R315-DC] 1R815-DC] R8515-D[] 1R315-D[] 1R815-D[] 2R915-D[] 4R415-D[] 5R515-D[] 7R515-D[]
AnmaHizi (V) 220 220 220 380 380 380 380 380 380 380
Anma Gici (W) 850 1300 1800 850 1300 1800 2900 4400 5500 7500
Anma Hizi (RPM ) 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500
Max Hiz (RPM) 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Anma Torku (N.m) 53 8.3 115 5.3 8.3 115 18.5 28.1 35 47.7
Anlik Max Tork (N.m ) 15.9 24.9 34.5 15.9 24.9 34.5 46.3 70.3 87.5 119.3
AnmaAkimi (A) 6.4 9.2 12 3.2 4.9 7.1 10.6 16 20 27.6
Anlik Max Akim (A ) 16.5 22.8 36 9.6 14.7 21.3 26.5 40 50 69
Tork Faktord (N.m/A)  0.964 1.092 0.99 1.656 1.694 1.62 1.745 1.081 1.75 1.728
) 13.1 19.2 243 13.1 18.7 24.3 47.9 72.3 11 156.9
D°"e('kA$f"c";‘2()F’e”) (15.2) (21.3) (26.4) (15.2) (20.8) (26.4) (44.4) (78.9) (117.5) (163.4)
Servo Motor Montaj Olgiileri (B Tip Eksen)
130 Flans
131
M R Motor model L|LL|[LR| S| U|W]|T]|QK
1.6
1 ——{L10-044] VM7-M13[0-R8515-D1 | 195 | 137 | 58 | 19 | 3 5 5 | 275
i VM7-M13[1-R8515-D2 | 232 | 174 | 58 | 19 | 3 | 5 | 5 |275
Ols VM7-M1301-1R315-D1 | 210 | 152 | 58 | 22 | 35| 6 | 6 | 28
~|=]
e VM7-M13-1R315-D2 | 247 | 189 | 58 | 22 | 35| 6 | 6 | 28
o]
o VM7-M1301-1R815-D1 | 225 | 167 | 58 | 24 | 4 | 8 | 7 | 29
VM7-M13[1-1R815-D2 | 262 | 204 | 58 | 24 | 4 | 8 | 7 | 29




180 Flans

L
L motor model L LL | LR | S U w T | QK
‘ KB1 = Lo.oz,
= VM7-M18D-2R915-D1 | 239 | 160 [ 79 | 35 | 5 | 10 | 8 | 65
4
‘ (Oo.04] VM7-M18D-2R915-D2 | 294 | 215 | 79 35 5 10 8 65
U
S :T 1 o .ok w VM7-M18D-4R415-D1 | 263 | 184 [ 79 | 35 | 5 | 10 | 8 | 65
| Y =
IR H,E?Ef T :( VM7-M18D-4R415-D2 | 318 [ 239 |79 | 35 | 5 | 10 | 8 | 65
| B
‘ = v g9 . VM7-M18D-5R515-D1 | 334 | 221 [ 113 | 42 | 5 | 10 | 8 | 96
3= e
@ibng / -y VM7-M18D-5R515-D2 | 389 | 276 | 113 | 42 | 5 | 10 | 8 | 96
-P1
A VM7-M18D-7R515-D1 | 380 | 267 [ 113 | 42 | 5 | 10 | 8 | 96
VM7-M18D-7R515-D2 | 435 | 322 | 113 | 42 | 5 | 10 | 8 | 96

Servo Motor Tork Karakteristigi ( B Tip Eksen)

VM7-M1301-R8515-D[] VM7-M13C1-1R315-DU] VM7-M13D -1R815-D0]
VM7-M18D -2R915-D[1 VM7-M18D -4R415-D01 VM7-M18D -5R515-D[J

VM7-M18D -7R515-DU]

96

48

500 1000 1500 2000 2500 3000
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SD 700 Servo Siiriicii Konnektor Tanimlamasi

Gu¢ Kablosu

VMO/75-L0O030-A NL

Uriin Serisi j —L Kablo Materyal

L: Standart Kablo
H: Esnek Kablo

Gug Kablosu

Kablo Kesiti

075:0.75mm? kablo <6A
150: 1.5mm2 kablo <11A
250: 2.5mm?2 kablo <18A

Sdruci soketi

N: Yok (Kablo ¢ikisi)

o
400: 4mm? kablo <30A Motor soketi
600: 6mm? kablo <45A A:16M-4A (4 pin)
Kablo Uzunluk / K:3108A18-10S(4-pin 90 derece)
L030: 3m L050: 5m H:3108A20-18S (9-pin 90 derece)
L100: 10m L150: 15m M: 3108A22-22S(4pin 90 derece)
L200: 20m L250: 25m 1:3108A24-11S (9pin 90 derece)
L300: 30m
Motor Gi¢ Kablosu
" L+100 | L+100 |
VMO75-[]-CINC] EE@ ﬁ%igﬁ?n VM250-0]-CINC] )—Fég o
Atipi sug VM400-[1-CINC Egﬁ&i'c'"
e kaﬁosu
L£100 " M tipi
100/110/
VM150-0]-CINC] e:lég o
. M?wsr'g' 1100 )
Ktipi kabjosu VM250-@-GON®@ 180
VM400-®-ON@ ! ) I Flans icin
Frenli Motor
L+100 | Gig kablosu
I tipi
110/130
VM150-@-ON@ | ))) | Flans igin
f -\ L Frenli
Motor Giig
Htipi kablosu
Fren Kablosu
Uriin Serisi T ]7 T
Fren Kablosu Kablo Materyal
L: Standart Kablo
Kablo Uzunlugu H: Esnek Kablo
L030:3m LO50: 5m
L100: 10m  L150:15m ~— Motor Soketi
L200: 20m L250: 25m B: 2PIN(AMP 172157-1 plastik soket)
L300: 30m C: 2PIN(SC-CMV1-AP02C-2pin )

D: 3PIN(YDB16K3TQ-3-pin )



Fren Kablosu

VB-0O-BO T VB-O-CO

= I V— 2

L L 1
R M]j]@::%g

Enkoder Kablosu

VEO06-L030-2ANL

[ Kablo Materyal
L: Standart Kablo
H: Esnek Kablo
Uriin Serisi
5 Batarya
Enkoder Kablosu Kablo Uzunlugu N: yok
/ L030:3m D: var
Number of lines LO50:5m '
04: 4 damarli bukumlu ¢ift blendajh kablo L100:10 m \_ Motor Soketi
06: 6 damarli bukumlu ¢ift blendajl kablo L150: 15 m A: 16M-9A (9-¢gekirdek
L200:20 m enjeksiyon kalip )
L250:25m \ Surict Soket
L300:30m

2:6PIN 1394 plug

Enkoder Kablosu

Bataryasiz

Enkoder VE06-[]-2AD[]

Kablosu

Bataryall
Enkoder
Kablosu

VEO04-[]-2AN[] v

Fren Direnci Seg¢imi

Fren Voltaji Dabhili Direng Min. Harici Direng Max Harici Direng
SD700-1R1A 380 Yok 40 400
SD700-1R8A 380 Yok 40 200
SD700-3R3A 380 Yok 40 100
SD700-5R5A 380 40Q 60W 25 70
SD700-7R6A 380 40Q 60W 15 50
SD700-9R5A 380 40Q 60W 15 40
SD700-120A 380 30Q 200W 10 30
SD700-160A 380 30Q 200W 10 30
SD700-2R5D 700 80Q 60W 80 225
SD700-3R8D 700 80Q 60W 55 180
SD700-6R0OD 700 40Q 60W 35 110
SD700-8R4D 700 40Q 60W 25 85
SD700-110D 700 40Q 60W 25 70
SD700-170D 700 30Q 200W 30 50
SD700-240D 700 30Q 200W 15 40
SD700-300D 700 30Q 200W 15 30
SD700-500D 700 Yok 10 20
SD700-600D 700 Yok 10 20
SD700-700D 700 Yok 10 15
SD700-800D 700 Yok 10 15
SD700-121D 700 Yok 8 12
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DRIVE FOR EVER

A

\ |
YﬁksA\Performansll AC Motor Siiruciileri

A P{R[OJF ® &
*ﬂadbus Cﬂ"Op@@ EtherCAT. %

% 60 -
Asiri oy . Akilli Dahili
Akim Df(ha Kuiuk Parametre EMC
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Asiri 0- 600 Hz Tiirk AC , PMSM ve
Voltaj Frekans urkce Spindle Motor
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